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SRS50-HTA0-K21 | SRS/SRM50

MOTOR FEEDBACK SYSTEMY

Objednaci informace

Obrazek je pouze ilustracni

€

Technicka data v detailu

Bezpecnostné technické parametry

MTTFp (primérna doba do nebezpeéného

vypadku)

1)

Typ Vyrobek é.

SRS50-HTAO-K21 7127309

Dalsi provedeni pfistroje a pfisluSenstvi

235 let (EN 1SO 13849) ¥

Tento produkt je standardni produkt, nejedna se o bezpe¢nostni komponent ve smyslu smérnice pro stroje. Vypocet na bazi nominalniho zatizeni konstrukénich

dilt, pramérné okolni teploty 60 °C, Cetnosti pouziti 8760 h/a. VSechny elektronické vypadky se povazuji za nebezpecné vypadky. Blizsi informace viz dokument ¢.

8015532.
Vykon

Sinusové/kosinusové periody na otacku
Pocet absolutné zjistitelnych otacek
Celkovy pocet kroku

Pulzii na otacku

Integralni nelinearita

Diferencialni nelinearita

Pracovni pocet otacek

Dostupny rozsah pameéti

Presnost systému

Rozhrani
Zpusob kédovani pro absolutni hodnotu

Prabéh kodovani

Komunikacéni rozhrani

Elektrické vlastnosti
Druh pfipojeni

Napajeci napéti
Doporucené napajeci napéti
Pfikon

1) Bez zatizent.

1.024

1

32.768

0,3 ” pfi interpolaci sinusovych/kosinusovych signall napi. pomoci 12 bitl
Typ. = 45 ”, Hranice chyby pfi vyhodnocovani sinusovych/kosinusovych signall
7"

< 6.000 min™, do nizZ Ize spolehlivé uréit absolutni polohu

128 Byte

+527"

Binarni

Vzestupny, pfi otaceni hiidele. Ve sméru hodinovych rugi¢ek pfi pohledu ve sméru ,A“ (viz roz-
mérovy vykres), pri otaceni hridele ve sméru hodinovych rucicek pfi pohledu ve sméru ,A“ (viz
rozmeérovy vykres)

HIPERFACE®

Zastrcka, MS, 10-pinovy, radialni
7VDC..12VDC
8V DC

80mA Y
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http://www.sick.com/7127309
http://www.sick.com/7127309
https://www.sick.com/SRS_SRM50
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Vystupni frekvence pro Sinus-/Cosinus sig- < 200 kHz

naly

) Bez zatizent.

Mechanické vlastnosti
Provedeni hfidele

Typ pfiruby / statorova spojka
Rozméry/miry

Hmotnost

Moment setrvaénosti rotoru
Provozni otacky

Uhlové zrychleni

Provozni toéivy moment
Rozbéhovy toc¢ivy moment

Pfipustna zatéz hridele
Zivotnost kuliékovych lozisek

Udaje o prostiedi
Rozsah provozni teploty
Rozsah skladovaci teploty

Relativni vihkost/kondenzace

PIna hridel

Ctvercova pfiruba, Statorova spojka
Viz rozmérovy vykres

<0,2kg

28,8 gcm?

< 6.000 min™

< 500.000 rad/s2

1 Nem

+ 1,5 Ncm

40 N (radialni)
20 N (axialni)

3,6 x 10° otadek

<+75°C
-40 °C... +85 °C, bez obalu

90 %, Kondenzace neni pfipustna

Odolnost proti narazu 100 g, 10 ms, 10 ms (podle normy EN 60068-2-27)

Frekvencéni rozsah odolnosti vici vibracim 20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

EMC Podle EN 61000-6-2 a EN 61000-6-3
Kryti IP65, s nasazenym protikonektorem (IEC 60529)

Y Elektromagneticka kompatibilita (EMC) je podle uvedenych norem zarucena, pokud je systém motor-feedback namontovany v elektricky vodivém pouzdru, které je

pres stinéni kabelu spojeno s centralnim zemnicim bodem regulatoru motoru. Pfipojeni napajeciho napéti GND (O V) je zde rovnézZ spojeno se zemi. PFi pouZiti jiné kon-
cepce stinéni musi uzivatel provést vlastni testy.

Klasifikace

ECLASS 5.0 27270590
ECLASS 5.1.4 27270590
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270590
ECLASS 8.0 27270590
ECLASS 8.1 27270590
ECLASS 9.0 27270590
ECLASS 10.0 27273805
ECLASS 11.0 27273901
ECLASS 12.0 27273901
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
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ETIM 8.0 EC001486

UNSPSC 16.0901 41112113

V/ykres (Rozméry v mm)

Solid shaft Solid shaft with flat
22.1 7.6 22.1 _ 7.6
(0.87) “(0.30) (0.87) (0.30)
19.1
(0.75)

-

~|o e
Al e | ©
Y _w0lf L S
“le ols !
1
;
[ 66.5 (2.62)
52.3(2.06)
5.3
(0.21) 3
Dia.
@ ™
aces
RS? 3 8-32 UNC-2B
(0 2-2) 4.6 (018) Min.
y Full Threads, (3)
Typ. Places, 120° apart \K /
on 47.7 (1.88) B.C. eyway
Brochage

Signal
REFCOS
Data +
N.C.
N.C.
SIN

Barva zil (pfipojeni kabelu)
Cerna
Seda nebo Zluta

Bila

Vysvétleni
Procesni datovy kanal
Kanal parametrd RS-485
N.C.
N.C.

Procesni datovy kanal
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PIN Signal
6 REFSIN
7 Data -
8 Ccos
9 N.C.
10 GND
11 N.C.
12 Us
Diagramy
Specifikace signalu procesniho kanalu
7N — 3 Volt
‘_/{ \\\
R \ 5
/,/' \\\REFSIN /REFCOS
: Y 3 2.5 Volt
\\ /
N\ /7
N\ /
2008 AN 7 2Volt

Barva zil (pfipojeni kabelu)
Hnéda
Zelené nebo fialova
Ruzova

Modra

Cervena

Vysvétleni
Procesni datovy kanal
Kanal parametr(i RS-485
Procesni datovy kanal
N.C.
Uzemnéni
N.C.
Napajeci napéti: 7 ... 12 V

Priibéh signalu pfi otaceni hfidele ve sméru hodinovych rucicek pfi pohledu ve sméru ,A“ (viz rozmérovy vykres)1 perio-

da =360°:1024

Priibéh signalu pfi otaceni hidele ve sméru hodinovych rucicek pfi pohledu ve sméru ,A“ (viz rozmérovy vykres)1 perio-

da =360°:1024
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Pokyn k obsluze

Nastaveni dle specifikace typu

Type-specific settings

Model ID (command 52h)

Free EPROM [bytes]
Address

Mode_485

Codes0to 3

Counter
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3 volts

2.5 volts

2 volts

SRS

22h
128/1.792
40h

E4h

55h
0

SRM

27h
128/1.792
40h

E4h

55h
0
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Prehled stavovych hlaseni pro HIPERFACE®

Error type
Initialization

Protocol

Data

Position

Other

Status code

00h
01h
02h
03h
04h
05h
06h

07h

09h
0Ah
0Bh
0Ch
0Dh
OEh
OFh
10h
11h
12h
01h
1Fh
20h
21h
22h
23h
1Ch
1Dh
1Eh
08h

Description
The encoder has not detected any faults
Incorrect alignment data
Incorrect internal angular offset
Data field partitioning table destroyed
Analog limit values not available
Internal 12C bus inoperative
Internal checksum error

Encoder reset occurred as a result of program monitoring

Parity error
Checksum of transmitted data is incorrect
Unknown command code
Number of transmitted data is incorrect
Transmitted command argument is not allowed
The selected data field may not be written to
Incorrect access code
Size of specified data field cannot be changed
Specified word address lies outside the data field
Access to non-existent data field
Analog signals outside specification
Speed too high, no position formation possible
Singleturn position unreliable
Multiturn position error
Multiturn position error
Multiturn position error
Value monitoring of the analog signals (process data)
Transmitter current critical or P2RAM-Error
Encoder temperature critical
Counter overflow

SRS

For more information on the interface see HIPERFACE® - description, part no. 8010701

SRM
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Pfehled podpUrnych pfikazd pro HIPERFACE®

Command byte Function
42h Read position
43h Set position
44h Read analog value
46h Read counter
47h Increment Counter
49h Delete counter
4Ah Read data
4Bh Store data
4Ch Determine status of a data field
4Dh Create data field
4Eh Determine available memory area
4Fh Change access code
50h Read encoder status
52h Read out type label
53h Encoder reset
55h Allocate encoder address
56h Read serial number and program version
57h Configure serial interface

SRS SRM
Code 0" Comments Comments
15 bit 27 bit

Channel number Channel number
FOH 48h FOH 48h

Temperature [°C] Temperature [°C]

Encoder type =  Encoder type =
22h 27h

" The commands thus marked include the parameter "Code 0". Code 0 is a byte inserted into the protocol to provide additional
protection of vital system parameters against accidental overwriting. When the device is supplied, "Code 0" = 55h.

Parametry plati pro vSechny uvedené okolni podminky

Signal
Signal peak, peak Vgs of SIN, COS
Signal offset REFSIN, REFCOS

Doporucené prislusenstvi

Dalsi provedeni pfistroje a prislusenstvi

Ostatni

2025-03-22 18:55:

Strucny popis

¢ Popis: 50 ks Sroubll pro CFS50, SRS50 a SRM50
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Values/unit
09V..11V
22V .28V

Typ Vyrobek ¢.
BEF-MK-S02 2074582
PGT-11-S LAN 1057324
DOS-MS10-G 7102129
DOL-MS10- 7102161
GO3MMA3


https://www.sick.com/SRS_SRM50
http://www.sick.com/2074582
http://www.sick.com/2074582
http://www.sick.com/1057324
http://www.sick.com/1057324
http://www.sick.com/7102129
http://www.sick.com/7102129
http://www.sick.com/7102161
http://www.sick.com/7102161
http://www.sick.com/7102161
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FIIdd

DOL-MS10-

GO5MMA3

DOL-MS10-

G1IM5MA3

DOL-MS10-

G10MMA3

DOL-MS10-

G20MMA3

DOL-MS10-

G30MMA3
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http://www.sick.com/7102162
http://www.sick.com/7102162
http://www.sick.com/7102162
http://www.sick.com/7102160
http://www.sick.com/7102160
http://www.sick.com/7102160
http://www.sick.com/7102163
http://www.sick.com/7102163
http://www.sick.com/7102163
http://www.sick.com/7102164
http://www.sick.com/7102164
http://www.sick.com/7102164
http://www.sick.com/7102165
http://www.sick.com/7102165
http://www.sick.com/7102165

On-line datovy list

STRUCNY PROFIL SPOLECNOSTI SICK

Spolecnost SICK se fadi mezi predni vyrobce inteligentnich senzor(i a senzorovych feseni pro primyslové vy-
uziti. Jedine¢né spektrum vyrobk(l a sluZeb vytvari optimalni zaklad pro bezpecné a efektivni fizeni procesd,
ochranu osob pred Grazem a zamezeni ekologickym Skodam.

Ziskali jsme rozsahlé zkusenosti v rliznych odvétvich a zname Vase procesy a pozadavky. Diky inteligentnim
senzorlm jsme tak schopni nabidnout nasim zakaznikim préavé to, co potfebuji. V aplikacnich centrech

v Evropé, Asii a Severni Americe jsou systémova feSeni testovana a optimalizovana v souladu s poZadavky
zakaznikUd. To vSe z nas déla spolehlivého dodavatele a partnera v oblasti vyvoje.

Nasi nabidku doplniuji rozsahlé sluzby: SICK LifeTime Services poskytuji podporu béhem celého cyklu Zivot-
nosti stroje a zajiStuji bezpecnost a produktivitu.

To je podstatou ,Sensor Intelligence“.

JSME VAM NABLIZKU KDEKOLIV NA SVETE:

Kontaktni osoba a dalsi poboCky

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



